ВОПРОСЫ К ЭКЗАМЕНУ, ЗАЧЕТУ

СТАТИКА

1.  Предмет статики. Сила.

2.  Аксиомы статики.

3.  Связи и их реакции. Аксиома связей.

4.  Геометрический способ сложения сил. Разложение сил.

5.  Проекция сил на ось и на плоскость.

6.  Аналитический способ задания сил. Аналитический способ сложения сил.

7.  Момент силы относительно точки или центра.

8.  Момент равнодействующей.

9.  Сложение и разложение параллельных сил.

10.  Пара сил. Момент пары.

11.  Эквивалентность пар.

12.  Сложение пар, лежащий в одной плоскости. Условия равновесия пар.

13.  Параллельный перенос силы.

14.  Приведение плоской системы сил.

15.  Условия равновесия произвольной плоской системы сил.

16.  Распределенные силы.

17.  Центр параллельных сил.

18.  Центр тяжести твердого тела.

19.  Координаты центра тяжести однородных тел.

КИНЕМАТИКА

1.  Способы задания движения точки. Траектория.

2.  Переход от координатного способа задания движения точки к естественному.

3.  Вектор скорости. Вектор ускорения.

4.  Определений скорости и ускорения точки при координатном способе задания движения точки.

5.  Определение скорости точки при естественном способе задания движения точки.

6.  Касательное и нормальное ускорения точки.

7.  Поступательное движение.

8.  Вращательное движение твердого тела. Угловая скорость и угловое ускорение.

9.  Равномерное и равнопеременное вращение.

10.  Скорости и ускорения точек вращающегося тела.

11.  Плоскопараллельное движение твердого тела.

12.  Уравнения плоскопараллельного движения. Разложение движения тела на поступательное и вращательное.

13.  Определение траекторий точек тела.

14.  Определение скоростей точек тела.

15.  Теорема о проекциях скоростей двух точек тела.

16.  Мгновенный центр скоростей.

17.  Определение ускорений точек тела.

18.  Относительное, переносное и абсолютное движения.

19.  Сферическое движение твердого тела.

ДИНАМИКА

1.  Динамика. Основные понятия и определения.

2.  Законы динамики.

3.  Системы единиц.

4.  Дифференциальные уравнения движения точки.

5.  Задачи динамики для свободной материальной точки.

6.  Прямолинейное движение точки.

7.  Криволинейное движение точки.

8.  Движение точки, брошенной под углом к горизонту в однородном поле силы тяжести.

9.  Количество движения точки.

10.  Кинетическая энергия точки.

11.  Импульс силы.

12.  Теорема об изменении количества движения.

13.  Работ силы. Мощность.

14.  Работа силы веса и упругой силы.

15.  Теорема об изменении кинетической энергии точки.

16.  Решение задач динамики.
17. Импульс силы. Теорема об изменении количество движения.

18. Работ силы. Мощность.

19. Теорема об изменении кинетической энергии точки.

СОПРОТИВЛЕНИЕ МАТЕРИАЛОВ

1. Внутренние силовые факторы и вызываемые ими виды деформации.

2. Механические свойства материалов.

3. Условие прочности при растяжении. Условие жесткости при растяжении.

4. Закон Гука. Жесткость сечения при растяжении.

5. Величина напряжений при растяжении, абсолютное удлинение при растяжении, распределение напряжений в поперечном сечении бруса при растяжении, эпюры продольных сил.

6. Кручение. Условие прочности вала. Условие жесткости вала.

7. Полярный момент инерции, полярный момент сопротивления.

8. Величина максимального напряжения, распределение напряжений в поперечном сечении бруса при кручении, эпюры крутящих моментов.

9. Сдвиг, абсолютный сдвиг, относительный сдвиг, закон Гука при сдвиге.

10. Расчет на срез, расчет на смятие, допустимые напряжения на срез и смятие.

11.  Распределение напряжений в поперечном сечении бруса при сдвиге.

12.  Изгиб, условие прочности вала, жесткость сечения при изгибе.

13.  Полярный момент инерции, полярный момент сопротивления.

14.  Величина максимального напряжения, распределение напряжений в поперечном сечении бруса при чистом изгибе.

15.  Рациональная форма сечения.

16.  Эпюры Q и M для простейших случаев. Дифференциальные зависимости при изгибе.
17.  Некоторые особенности эпюр Q и M.

18.  Построение эпюр Q и M с составлением уравнений Q(z) и M(z) и без составления их.
19.  Геометрические характеристики плоских сечений.

ТЕОРИЯ МЕХАНИЗМОВ И МАШИН.

1. Основные понятия теории механизмов и машин. Основные виды механизмов.

2. Структурный анализ и синтез механизмов. Кинематический анализ и синтез механизмов.

3. Кинетостатический анализ механизмов.

4. Динамический анализ и синтез механизмов.

5. Колебания в механизмах.

6. Линейные уравнения в механизмах.

7. Нелинейные уравнения движения в механизмах.

8. Колебания в рычажных и кулачковых механизмах.

9. Вибрационные транспортеры. Вибрация.

10. Динамическое гашение колебаний.

11. Динамика приводов. Электропривод механизмов.

12. Гидропривод механизмов. Пневмопривод механизмов.

13. Выбор типа приводов.

14. Синтез рычажных механизмов.

15. Методы оптимизации в синтезе механизмов с применением ЭВМ.

16. Синтез механизмов по методу приближения функций.

17. Синтез передаточных механизмов.

18. Синтез по положениям звеньев.

19. Синтез направляющих механизмов

ДЕТАЛИ МАШИН И ОСНОВЫ КОНСТРУИРОВАНИЯ.
1. Классификация механизмов, узлов и деталей.

2. Основы проектирования механизмов, стадии разработки.

3. Требования к деталям.

4. Критерии работоспособности и влияющие на них факторы.

5. Механические передачи.

6. Расчеты передач на прочность.

7. Валы и оси.

8. Конструкция и расчеты на прочность и жесткость валов и осей.

9. Подшипники качения.

10. Подшипники скольжения.

11. Выбор и расчеты на прочность подшипников.

12. Уплотнительные устройства.

13. Конструкции подшипниковых узлов.

14. Соединения деталей.

15. Конструкция соединений.

16. Расчеты соединений на прочность.

17. Упругие элементы.

18. Муфты механических приводов.

19. Корпусные детали механизмов.
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